A ;Te"Si"" peligrosa CUADRO DE CONTROL Y PANEL MISCELANEA (ocultacién de parametros, restaurar por defecto, etc)
iesgo de muerte o de lesiones
raves ] 1]
g A. (1) /i)\ B. (8) (7) (8 9 PAR. DENOMINACION ESPECIFICACION
VACON®20 X AC DRIVES /‘“{Mm )‘ - S0l0 105 basicos
i mi =Advertencia general READY RUN STOP  ALARM FAULT P1.16 Ocultacién de parametros
GUIARAPIDA (D A Riesgo de dafos al producto A A r_—l @ D P 1 Todos los grupos
"ll”l |||Ill ||"]“I|u ﬂ"ml]l”l”"ml" 0 a los aparatos conectados REF P8.16 Identificacion motor 1 Marcha para iniciar
DPDO1803B 5 MM S 5 S ®“~~H @ f*'® MENU SISTEMA (SYS)
Descargue y lea el Manual de aplicacion de Vacon® 20X en: PAR * @ @ <
hitp:/ [ dvives dant 2 e P4.2 Restaurar parametros por defecto -
priges oss.com/ portal SEF Hz N @ Se activa la funcion al
v P45 Guardar parametros en el panel - p .
" " TWD 7] 0 TEVAD _BE introducir el valor 1
PARAMETROS BASICOS (NOTA: parametros OCULTOS - ver P1.16) \@)/‘i \@j/’ @ P4.6 | Descargar parametros desde panel ,
Pl d feirace A [ La pantalla de texto LOC/REM (9]
aca de motor y caracteristicas: ; Los !niltégﬂrés gG élSIEdC — Utilicelo para acceder a la pagina de
LOS Indicadores de alarmas y fallos a H a o re ~
PAR. | DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION 3| Cos indicadores del lugar 32 control controly cambiar el lugar de control. CODIGOS DE FALLOS MONITORIZACION
4 | Los indicadores del sentido de giro
P1.1 Frecuencia Minima 30% [Hz] [ & | Los indicadores de La ubicacion del meni| Cambio del lugar de control: Cédigo Descripcién Cédigo‘ Descripcion
o MAs . | B |Losbotones delpanel |
P1.2 Frecuencia Maxima 50 - 60Hz * [Hz] Freq. nominal bomba b | CL botén BACK/RESET 1 2 ‘Locall 3 1 Sobre intensidad V1.1 | Frecuencia de salida [Hz]
- — 7 | ELboton OK - : @ ocall =
P1.3 | Tiempo de acceleraciéon 5% [s] 8 | £ botén de navegacisn arriba |:| Remoto O 2 Sobre voltaje V1.2 | Frecuencia de referencia [Hz]
- = 9 | EL botén LOC/REM @
P1.4 Tiempo desaceleracion 5% [s] 01 E1 botén de mena derecha 3 Fallo a tierras V1.3 | Velocidad de motor [RPM]
El botdn Marcha ‘Local o
P15 Limite de Intensidad l.nom.+ 10% * [A] Bl Em; e ::avsgacltm abaio & 'll;iuec-:ét:' 5. O 8 Fallo sistema V1.4 | Intensidad Motor [A]
El botén de - . .
P1.6 Tension Nom.Motor - [V] Placa de motor A E nﬁmﬂ i ﬁ:gﬁu Fauierda 9 Bajo voltaje V1.5 | Par motor [%]
P17 Frecuencia Nom.Motor - [Hz] Placa de motor " Supervision fases salida V1.6 | Potencia motor [%]
P18 Velocidad Nom.Motor - [rpm] Placa de motor PARAMETROS DE INTERES Y FUNCIONALIDADES 13 Baja temperatura convertidor V1.7 | Tension motor [V]
P1.9 Intensidad Nom.Motor - [A] Placa de motor 14 Sobre temperatura converidor V1.8 | Temperatura motor [%)]
Bombas sumergidas:
P1.10 Cos phi motor - Placa de motor 9 15 Motor bloqueado V1.9 | Tension de Busde C.C.[V]
16 Sobre temperatura Motor
P1.13 Tioo de Marcha 0* Arranque por rampa PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION ‘ p V1.10 | Temperatura convertidor [°C]
. P 1 Arranque al vuelo - [s] Tiempo de aceleracion 17 Baja carga
P29 Acceleracién a la Marcha 3* o V1.11 | Temperatura tarjeta [°C]
- hasta frec. minima X . P )
P1.14 Tipo de Paro 2% Paro por rampa hasta OHz 19 Sobrecarga de potencia
" — P1.15 Sobre par automatico 1 Activado - V1.12 | Entrada Analdgical [%]
Valores recomendados acordes a la aplicacion 5 — 25 Watchdog (microprocesador)
inea o 0,
P8.4 Seleccién curva U/f 1 Cuadratica 27 Protecciéon FCEM (motor gira) VI:13]| Entrada Analégica2 [%]
: : o . - PPN
Prop:os de la funciéon SOLAR (asegurar generacion elevada durante la puesta en marcha): ' — 2 - Programable 30 Fallo STO (Listo no permitido) V1.14 | Salida Analdgica [%]
PAR.  DENOMINACION VALOR |  ESPECIFICACION P88 | Frecuenciade conmutacién | 36 [kHz] 35 | Erroren aplicacion V1.15 | DIN1, DIN2, DIN3
de ol *Valores orientativos. Ver especificaciones de la bomba V1.16 | DIN4 DIN5. DING
Tensio ti V] Tension minima de placas . . . u " : 4 4
P14.1 e;?;n,,flosr}g?,ua P145+40ve [ ]para que esté prepargdo NOTA: activar protecciones establecidas en el apdo. “PROTECCIONES”. 41 Temperatura IGBT
Retardo corto Reducir frec. conmut. (P8.8) para reducir el efecto de tensiones de pico. 50 Nivel bajo entrada analdgica 2 V1.19 | Ro1,R02, DO
P14.2 . 1 [min] Valor por defecto (A2 <4mA) V 1.22 | Referencia PID [%]
reanudacién marcha Funcionalidades de los relés: 51 Fall
P H allo externo
P14.3 Intentons’];i;::dadon 5 Valor por defecto — —— | V 1.23 | Valoractual PID [%]
Retardolargo PAR. DENOMINACION ‘ VALOR ESPECIFICACION 52 aa ncélcgz’\cuonr::raocllon cone V1.24 | Error del PID [%]
P14.4 reanudacién marcha 10 [min] Valor por defecto 0 Sin uso P v Salida PID [9
v o 100% V] Tension de pl | 1 Listo 53 Fallo comunicacién Fieldbus 1.25 | Salida PID [%]
'mp cuando o ension de placas en e -
P14.5 potencia 540-580 punto de maxima potencia. ; MFaarIcI:a 54 Error hardware Fieldbus V1.26 | Caudal actual [I/min]
. L 3
v do 10% [V] Tension de placas para P5.1 Relé 1 - Funcion 4 Fallo inverso = (;omandos de Marcha V1.27 | Contador de volumen 1 [m?]
P 14.6 mp c:taer:1c?a ° P14.5-60 V * que la bomba entregue 5 Alarma simultaneos (FWD y REV) V 1.28 |Contador de volumen 2 [m?3-10%]
p almenos un 10% de potencia. 6 Giro inverso 56 Temperatura (OPT-BH) V2.1 | Referencia Vmp [V]
*Valores recomendados para variador de tensién de BUS 800V. Reducir un 50% el 7 En velocidad 57 Identificacion no completada -
valor de cada parametro para variador de tensién de BUS 400V P5.2 Relé 2 - Funcién _ Ver parametro P5.1 V2.2 Referencia correcta Vmp [V]
. . 58 Valor actual inferior al minimo X
Rango de funcionamiento de un bombeo solar: 0 Conexionado EXTRA: V2.3 | Potencia [kW]
* 59 Valor actual superior al maximo -
Relay terminals V2.4 | Contadorde energia [MWh]
— — Default 60 Baja tension DC (solar)
SIN regulacién Regulacién - Terminal si
Potencia = 0% Potencia < 100% [ Potencia max = 100% ] __ 61 | Retraso reanudacion marcha
22 [RO1/2CM
| T ] 4 icacio ; °
v — 73 [ROT/3NO Relay output 1| READY 62 Aplicacién no compatible S
24 |RO1/1NC 63 Minimo nivel de agua S
P14.6 P14.5 P14.1 N J - - hd
X v WLISTO" Voc < 800 V 25 |RO1/2CM Relay output 1|RUN 64 Maximo nivel de agua 5= 3 ©
10% Vmp 100% Vmp 26 |[ROIBNO| —— . . T2
VLT | VACON g. g é §




PROTECCIONES

SELECCION DE LA APLICACION (escoger un modo de marcha (1,2, 3 0 4) y un tipo de referencia (A, B o C)

Protecciones generales:

MODO DE MARCHA (tras cumplirse condiciones para el “LISTO”):

REFERENCIA (siempre que las condiciones solares lo permitan):

1 0 Solar: activacién automatica de la marcha.

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
. 0 Edicién habilitada
P9.17 Blogueo de parametros 1 Edicion deshabilitada
P 10.1 Rearme automatico 9 DESha.b.lhtar
1 Habilitar

0 Proteccion por falta de agua (activacion del FALLO 17):

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

PAR. ‘ DENOMINACION VALOR

Légica de marcha Modo marcha solar tras alcanzar la

P2 / paro tensién continua para LISTO (P14.1)

A |0 Frecuencia maxima: méxima velocidad posible (s/generacion).

0 Conexionado EXTRA: no es necesario

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

| PAR.  DENOMINACION VALOR

P1.12 Seleccion de referencia 7

. Referencia méaxima
de frecuencia

0 Conexionado EXTRA: no es necesario

DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
Proteccion al detect 0 Sin accién
P9.7 roteccionalce .ec arpar 1 Alarma (no activa paro motor)
motor bajo
2 Fallo (provoca paro motor)

0 Proteccion sobretemperatura motor (activacion del FALLO 16):

ESPECIFICACION

DENOMINACION VALOR

Proteccion tras un tiempo con
P9.11 c 0 ,
consumo elevado a baja velocidad

Ver parametro P9.7

Proteccion por nivel de agua mediante entrada digital:
Activacion de un fallo mediante una entrada digital.
0 Proteccion por nivel MINIMO de agua (activacién del FALLO 63):

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
Entrada digital sefal . -
P 4.21 minimo nivel de agua 5 DIN5 - terminal fisico 15
P4.22 Logi Aal mini ivel 0 ON - “LISTO" / OFF — "FALLO"
5 ogica sefial minimo nive 1 ON—FALLO"/ OFF —"LISTO"
P4.8 Velocidad predet. BO 0 Desactlv.ar funciones .
predeterminadas de serie

0 Proteccion por nivel MAXIMO de agua (activacién del FALLO 64):

PAR. DENOMINACION VALOR ‘ ESPECIFICACION
P4.23 Entr'ad.a dlgl.tal para seal 4 DIN4 - terminal fisico 14
maximo nivel de agua
P 4.24 | Logica sefal maximo nivel - Ver parametro P4.22
P4.4 Fallo externo cerrado 0 Valor “0” en P4.4y P4.19 para
desactivar funciones
P4.19 Pulsos caudalimetro 0 predeterminadas de serie

0 Conexionado EXTRA:

: . gals
A maxmo Standard I/0 terminals
i (<’ nivel agua Terminal Signal
4
B ’—I— 14 |Dit Digital input 4
15 |DiS Digital input 5

0 Resetear protecciones tras producirse fallos N°16/N°17/N°36/N°64:

PAR. DENOMINACION  VALOR ESPECIFICACION

P10.4 Tiempo reset 1 2% Se repite 1 vez

P10.5 Tiempo reset 2 30* Ne intentos especificados en P10.7 - 1
P10.6 Tiempo reset 3 60 * Repeticion infinita

P10.7 | Neintentosreset 1 2* Ne repeticiones para el 2° reset

*Valores recomendados acordes a la aplicaciéon

B |0 PID: mantenimiento de presion de referencia en la tuberia.

2 0 Marcha/paro: activacion de la marcha mediante 1 interruptor. = Parametrizacion:
= Parametrizacion: ‘ PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION i0 i
[o] (o] (o] SPECIFICACIO B Seleccwfrr\e(iiéiffi;enaa de ) Referencia PID
P2.1 Légica de marcha / paro 0 Modo marcha/paro op I
P12.2 Referencia PID1 0-100 m[éj(]irf;%zcltt‘;aansrgzgt"or
0 Conexionado EXTRA: - -
P12.7 Proporcional PID 100 -250 % * Ajuste tiempo de
Standard I/0 terminals respuesta ante
Terminal Signal Default P12.8 Integral PID 08-12s* V[a}:ia]cgonesdde Pre-"iéln
} ’ z] Freq. de paro, a
;- ------------- 6 |24Vout 24V aux. voltage P12.12 Frecuencia dormir 30* alcanzar la consigna
:_/ __________ 8 (DI Digitalinput 1 Start 1 P12.13 Retraso dormir 10* [s]
P12.14 Limite para despertar 5% [%]
. P12.15 Supervision “feedback” PID 0 Sin accion
3 o0 Doble marcha: comando de marcha activando las 2 entradas P

digitales. Desactivacién con las 2 entradas desactivadas. Util

para sensores de nivel.

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

DENOMINACION VALOR

P2.1 Légica de marcha / paro 2 Modo doble marcha

0 Conexionado EXTRA:

Standard I/0 terminals

Valores recomendados acordes a la aplicaciéon
0 Conexionado EXTRA: transductor en entrada analdgica 2 (Al2)

C |0 Al1:frecuencia variable mediante un potenciémetro.
= Parametrizacién:

ESPECIFICACION

PAR. ‘ DENOMINACION VALOR

Referencia entrada
analdgica

P1.12 Seleccion de refe.renaa 0
de frecuencia

0 Conexionado EXTRA: potencidémetro en entrada analdgica 1 (Al1)

Terminal Signal Default
e S e 6 | 24Vout 24V aux. voltage
s 8 [on Digital input 1 Start 1
V. 9 [or2 Digital input 2 Start 2
4 0 Marcha+ sefial analégica: activacion de la marcha por 1

interruptor + sefal analégica dentro del rango.

= Parametrizacion:

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
P2.1 Légica de marcha / paro 3 Modo marcha/paro + analdgica
IO 0=ANl
P3.9 Seleccién sefial marcha - T=AD
P3.10 Nivel para la MARCHA [%] % respecto al nivel méximo de la
Aal analégi
P3.11 Nivel para el PARO [%] senatanalogica

0 Conexionado EXTRA: Entrada analdgica 1 (Al1) o 2 (Al2)

CONFIGURACION SENALES ANALOGICAS

VALOR ESPECIFICACION

0 0...10V/0...20mA
1T 2...10V/4...20mA

Ver parametro P3.1

= Parametrizacion:
PAR. DENOMINACION

P 3.1 Al1 rango de senal

P3.5 Al2 rango de senal

= Conexionado:

Entrada analdgica 1 Entrada analdgica 2 (transductor)

' Terminal + *
2&Vout | & [T === ‘: :‘ ------- & [24Vout

H =1 =10 ¥red
i A T | e e PP SaoAl L.
Pot ~=d2 [an. TRANSDUCTOR ¢y )y
1.10K0Q 4..20mA/0..10v . 5 |A12-/GND
b 3 |A-/GND (programable) 1_ 7 omcom
L




